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1 . An operating mechanism of a miniature electrical circuit 
breaker with an insulating case (12) housing a pair of stationary 
( 1 8) and movable ( 1 6) contacts, said movable contact ( 1 6) being 
supported by a pivoting contact arm (14) actuated by the mechanism 
(10, 100) between the closed and open positions of the contacts, said 
mechanism comprising : 

- a transmission rod (28) arranged between a breakable mechanical 
link (48) and a handle (24), which is equipped with a base (27) 
coupled to the transmission rod (28) to form a toggle (30) whose 
articulation spindle (32) is eccentric with respect to the pivoting 
spindle (26) of the handle (24), the latter being movable between' two 
extreme positions F and O corresponding respectively to closing and 
opening of the contacts (16, 18), 

- a trip lever (42) operated in case of a fault by the trip 

device to a tripped position, resulting in breaking of the mechanical 
link (48) and automatic tripping of the mechanism (10, 100), 

independently from the handle (24), 

- a return spring urging the handle (24) to the open position O, 

- the contact arm (14) being connected to a stop (70) arranged, in 



case of welding of the contacts (16, 18), to stop the handle (24) in 
a predetermined intermediate position S situated between the closed 
position F and open position O, the handle (24) being held in said 
intermediate position after the dead point of the toggle (30) has 
been passed, 

characterized in that the stop (70) limiting the travel of the 
handle (24) is fixed directly onto a support lever (36) made of 
insulating material secured to the contact arm (14), that the support 
lever (36) is articulated on a pivot (38) of a rotating plate (40), 
and that the stop (70) cooperates in the intermediate position with a 
blocking nose (72) protruding out from the base (27) of the handle 



2. The operating mechanism according to claim 1, characterized in that 
the handle (24) is provided with an indicator flag (74) enabling 
positive indication of opening of the circuit breaker when the 
handle (24) reaches the open position O after the stop (70) has 
retracted. 

3. The operating mechanism according to claim 2, characterized in that 
the indicator flag (74) is arranged on the circumference of the base 
(27) between the blocking nose (72) and the handle (24) so as to be 
visible from outside in said open position O via an orifice (20) 
through which the handle (24) passes, arranged in the front panel of 
the insulating case (12), said indicator flag (74) moreover being 
invisible when the handle (24) is in the stable intermediate position 

S after welding of the contacts (16, 1 8). 

4. The operating mechanism according to one of the claims 1, 2 or 3, 
characterized in that the stop (70) of the mechanism (100) is 
located on an auxiliary lever (102) arranged as a ratchet pivotally 
mounted on the pivot (38) of the plate (40) and of the support lever 
(3 6) of the contact arm (14). 

5. The operating mechanism according to claim 4, characterized in that 
a spring (104) urges pivoting of the auxiliary lever (102) towards a 
stud (105) of the support lever (36) to make the stop (70) cooperate 
with the blocking nose (72) when the handle (24) reaches the 
intermediate position S. 



(24). 
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(g) Mftcanlsme de commando de dlsjoncteur miniature & Indicateur de soudure des contacts. 



(g) Un m6canlsme de commande de dis|oncteur miniature 
^mporte une platine (40) de support du bras de contact (14). 
una manette (24) accouplfie & une biellette de transmission (28) 
pour constituer une genoulUAre (30), et une liaison m6cantque 
(48) brisablG antra la biellette (28) et la platine (40). Une but6e 
(70) interfdre dans r6tat ferm6-soud6 des contacts (16. 18) 
avac la trajectoira d'un nez de blocage (72) pour stopper 
positivement la manette (24) dans una position Interm6dialre S. 
faction du ressort de rappel de la manette (24) aprds !e 
d6passement du point mort de la genouiildre (30) rend cette 
position S stable pour IMndication da la soudurs des contacts 
(16. 18). 
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MECANISME DE COMMANDE DE DISJONCTEUR MINIATURE A INDICATEUR DE SOUDURE DES CONTACTS 



L'invention est relative a un m6canisme de 
commande d'un disjoncteur 6Iectrique miniature a 
boitier isolant renfermant une paire de contacts fixe 
et mobile , ledit contact mobile 6tant port6 par un 
bras de contact actionnfe par le m6canisme. lequel 
comporte : 

- une platine de support du bras de contact associ6e 
^ une liaison m6canique brisable avec Tune des 
extr6mit6s d'une biellette de transmission, ladite 
platine 6tant montfee ^ pivotement sur un pivot entre 
les positions de fermeture et d'ouverture des 
contacts, 

- une manette 6quip6e d'une embase accoupl6e a 
rautre extr6mit6 de la biellette de transmission pour 
former une genouill^re dont I'axe d'articulation est 
excentre par rapport k I'axe de pivotement de la 
manette. cette derni^re 6tant d6pla(?able entre deux 
positions extrimes F et 0 correspondant respectl- 
vement k la fermeture et k Touverture des contacts. 

- un ievier de d6clenchement pilots en cas de d6faut 
par le d6clenchement vers une position declenchfee. 
entrainant la rupture de la liaison m6canique et !e 
declenchement automatique du m6canisme, ind§- 
pendamment de la manette, 

- et un ressort de rappel sollicitant la manette vers la 
position 0 d'ouverture. 

Un tel mecanisme est d6crit dans la demande de 
brevet franpais No^.695.454. Ce m6canisme est 
n6anmoins incapable dMndiquer r§tat de soudure 
des contacts pouvant intervenir lors de coupures 
r6p6t6es de courants de court-circuit U6s impor- 
tants. Un cadenassage du disjoncteur peut 6tre 
affectum apr6s actionnement forc6e de la manette 
dans la position d'ouverture alors que les contacts 

sont soudSs. 

La fonction de sectionnement et de signaiisatlon 
apparente de I'ouverture des contacts est 6§\k 
connue dans les gros disjoncteurs muttipolaires k 
boTtier isolant moul6. ayant des calibres sup6rieurs 
k 100 amperes. Le mfecanisme est commun aux 
diff6rents pdles. et est associ6 k un banreau de 
commutation s'6tendant transversalement dans le 
bottier pour d6piacer les contacts mobiles de 
rensemble des p6les. En cas de soudure des 
contacts, ractionnement de la poign6e ou de la 
manette jusqu^a la position d*ouverture est impossi- 
ble, car un dispositif de ven^ouillage Interdit le 
mouvement poursuM dans le sens de Pouverture au 
del^ d'une position interm§diaire. Cette position est 
neanmoins instable, et en cas de reliciiement de la 
manette, cette derni6re revient automatiquement en 
position ferm6e. II en r6sulte alors une absence de 
signaiisatlon de soudure des contacts. 

Le document DE-A-3.51 6.217 divulgue un disjonc- 
teur miniature equip6 d'un micanisme a genoulll6re 
et k fonction de sectionnement. Le bras de contact 
comporte une surface d'appui qui bloque I'extr6- 
mit6 de la biellette de transmission lorsque les 
contacts sont soudes. La manette reste dans une 
position stable intennfediaire apr§s passage du point 
mort de la genouillere, et est stopp§e indirectement 



par le blocage de la genouilldre. 
L'objet de l'invention consiste amfeliorer la 

5 fonction de sectionnement et de signaiisatlon appa- 
rente d'un m6canisme de disjoncteur miniature. 

Le mecanisme selon rinvention est caract6ris6 en 
ce que le bras de contact est relie k une butee 
susceptible de cooperer avec un nez de blocage 

10 faisant saiilie de I'embase de la manette. ladite butee 
interf6rant dans Tetat femie-soud6 des contacts 
avec la trajectoire du nez de blocage pour stopper 
positivement la manette dans une position interm6- 
diaire S pr6d6terminee situ6e entre les positions 

15 extremes F et 0, et que Taction du ressort de rappel 
de la manette apres le depassement du point mort 
de la genouillere rend stable ladite position interm6- 
diaire S pour I'lndication de soudure des contacts, 
La manette est dot6e d'un voyant autorisant la 

20 signaiisatlon apparente de i'ouverture du disjoncteur 
lorsque la manette amve dans la position O 
d'ouverture apr6s effacement ue la butee. ^ 

Le voyant est agenc6 sur la p6ripherie de 
I'embase entre le bee de blocage et la manette de 

25 manifere k etre visible de Texterieur dans ladite 
position 0 d'ouverture k travers un orifice de 
passage de la manette. m6nag6 dans la face avant 
du boitier isolant. ledit voyant 6tant d'autre part 
invisible lorsque la manette se trouve dans la 

30 position interm§diaire S stable apr6s soudure des 

contacts. . j« 

Selon un premier mode de realisation, la but6e de 
limitation de la course de la manette du m6canisme. 
est fix6e directement sur un Ievier support isolant 

35 assujetti au bras de contact. 

La presence de la but6e dlrecte entre manette et 
contact mobile indlque en toute s6curit6 Tetat de 
soudure des contacts lorsque la manette se trouve 
dans la position interm6diaire stable. 

40 Selon un deuxi6me mode de realisation, la but6e 
du mecanisme se trouve sur un Ievier auxiliaire 
agenc6 en cliquet mont6 k pivotement sur le pivot de 
la platine et du Ievier support du bras de contact. 
D'autres avantages et caract6ristiques ressorti- 

45 ront plus clairement de la description qui va suivre 
des modes de realisations de l'invention. donn§s k 
titre d'exemples non limitatifs. et repr6sent6s aux 
dessins annexes, dans lesquels: 

- La figure 1 est une vue sch6matique d un 
so mecanisme de commande de disjoncteur mi- 
niature, equipe d'un dispositif indicateur de 
soudure des contacts et de signaiisatlon appa- 
rente de I'ouverture selon l'invention. le disjonc- 
teur etant represente en position de fermeture; 

55 - la figure 2 est une vue identique k la figure 1 , 

en position d'ouverture du disjoncteur; 

- la figure 3 est une vue analogue k la figure 1 . 
montrant le m6canisme dans Petat contacts 
soudes et manette bloquee. en position inter- 

60 mediaire; . 

- la figure 4 represente une vanante de 

realisation du mecanisme de la figure 1 . 
Sur les figures 1 a 3. le mecanisme 10 de 
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commande d'un disjoncteur 6Iectrique miniature a 
bottler 12 isolant moul6 est du type d§crit dans la 
demande de brevet franpais n° 8708037 d6posee le 
09.06.1987 par la demanderesse. 

Le m6canisme 10 actlonne un bras de contact 14 
mobile dont I'extr6mit6 libre porte une piece de 
contact coop6rant avec un contact fixe 18. Un orifice 
20 est m6nag6 dans la face avant 22 du bortier 12 
pour le passage d'une manette 24 montee a 
pivotement Iimit6 sur un axe 26 et dfeplagable entre 
une position F de fermeture (figure 1) dans laquelle 
les contacts 16. 18 sont ferm6s. et une position 0 
d'ouverture (figure 2) correspondant a la separation 
des contacts 16. 18. La manette 24 est 6quip§e 
d'une embase 27 interne accouplfee k une bieliette 
28 de transmission pour constituer un dispositif A 
genouill^re 30 dont I'articulation 32 sur I'embase 27 
se trouve excentr6e par rapport k I'axe 26 fixe de la 
manette 24. 

La manette 24 est sollicit6e dans le sens trigome- 
trique vers la position O d'ouverture par un ressort 
de rappel (non repr6sent6) int6gr6 dans I'embase 
27. Le contact fixe 18 est solldaris6 4 la carcasse du 
d6clencheur 6iectromagn6tique dont seul le percu- 
teur 34 est repr6sent6 sur les figures. Le bras de 
contact 14 est fix6 k un ievier support 36 en matferiau 
isolant, artlcul6 sur un pivot 38 d'une platine 40 
rotative. 

Un Ievier de d6clenchement 42 pilote par le 
percuteur 34 du d6clencheur §lectromagn6tique. et 
la bilame 44 du d6clencheur thermlque. est mont6 k 
pivotement sur un axe 46 port6 par la platine 40 avec 
un d6calage pr6d6termin6 par rapport au pivot 38. 

Une liaison mdcanique 48 brisable est m6nag6e 
entre la bieliette de transmission 28 et la platine 40 
d'entrainement du bras de contact 14. En position 
ven-ouiltee. la liaison 48 autorise la commande 
manueile du m6canisme 10 par la manette 24. Le 
d6placement du Ievier de d6clenchement 42 vers la 
position d6clench§e sous Taction du d6clencheur 
thermique ou lectromagn6tlque, provoque la mpture 
momentande de la liaison mfecanique 48. entraJnant 
le d6clenchement automatique du m6canisme 10. 
ind6pendamment de la manette 24. Le ievier de 
d6clenchement 42 est assocl6 k un ressort de rappel 
(non repr6sent6) destinfi k assurer le rStabiissement 
automatique de la liaison m6canique 48 lorsque la 
manette 24 est actionn6e vers la position d'ouver- 
ture, suite k un ddclenchement du m6canisme 10 sur 
ddfaut. 

La liaison m6canique 48 brisable comporte un 
crochet 50 d'accrochage mont6 k pivotement sur un 
axe 52 de la platine 40. A Topposd de Taxe 52, le bee 
du crochet 50 coop6re en position verrouill^e de la 
liaison 48 avec un cran 54 de retenue situ6 sur le 
bras sup6rieur du Ievier de d6clenchement 42. 

La bieliette de transmission 28 est accoupl6e au 
crochet 50 en un point 56 d'articulation susceptible 
de se d§placer lors du d6clenchement dans une 
ouverture 58 de la platine 40. L'ouverture 58 est 
conform6e en un secteur circulaire centr6 sur Taxe 
52. et Is point d'articulation 56 est situ6 entre I'axe 52 
Bt\B bee du crochet 50 d'accrochage. La li^son 48 
constitue un 6tage d6multiplicateur dans ia chaine 
cin6matique du m6canisme 10, autorisant une 



reduction de I'effort de declenchement en prove- 
nance du declencheur magnetothermique. 

La bilame 44 du declencheur thermique coopere 
avec le Ievier de d6c!enchement 42 au moyen d'un 
5 tiroir rotatif 60 a transmision unidirectionnelle. Le 
tiroir 60 est fornie par un Ievier coude ayant une 
extremite accouplee librement au bras inferieur du 
Ievier de declenchement 42 en un point d'articulation 
62 U partie intermediaire incurvee du Ievier de 
10 transmission prend appui sur un bossage 64 du 
Ievier de declenchement 42 de mani§re a entrainer 
ce dernier vers la position declenchee lors de la 
deflexion vers la droite de la bilame 44 en cas de 
circulation d'un courant de surcharge dans le p6le. 
15 Lors de la phase de declenchement thermique. le 
tiroir 60 constitue une liaison cinematique rigide 
entre la bilame 44 et le Ievier de declenchement 42. 
L'absence de frottement parasite entre le tiroir 60 et 
le Ievier de declenchement 42 permet une diminution 
30 notable de I'effort de d6clenchement transmis par la 
bilame 44. Le point d'articulation 62 est dispose 
entre le bossage 64 et I'axe 46 de pivotement du 
Ievier de declenchement 42. 
En cas de declenchement magn6tique suite k un 
25 court-circuit, le percuteur 34 du declencheur 6Iec- 
tromagnetique agit sur le bras inferieur du Ievier de 
declenchement 42 pour assurer le verrouillage du 
crochet 50 d'accrochage par echappement du cran 
54 de retenue. Le Ievier de declenchement 42 est 
30 ainsi deplac6 vers la position d6elenchee dans le 
sens trigometrique, sans aucune reaction de frei- 
nage du tiroir 60 de declenchement thermique qui 
rests inactif grice la presence de la liaison souple 
avec la bilame 44. 
35 Selon Tinvention, le Ievier support 36 du bras de 
contact 14 comporte une butee 70 de limitation de la 
course de la manette 24 en cas de soudage des 
contacts 16. 18. ladite butee 70 etant conformee en 
bras transversal situe dans I'intervaile d6llmit6 par la 
40 genouiiiere 30 et le declencheur 6lectromagn6tique. 
La butee 70 est susceptible de coop6rer avec un nez 
de blocage 72 faisant sailiie de i'embase 27 k 
I'oppose de la manette 24 par rapport k Taxe de 
ph^otement 26. Un voyant 74 de signaiisation 
45 apparente de I'ouverture du disjoncteur est agence 
sur rembase 27 au voisinage de I'articulation 32 de la 
genouiliere 30. de manidre k Stre visible de I'exie- 
rieur du bortier 12 par I'ortfice 20 lorsque ia manette 
24 arrive dans la position d'ouverture 0. representee 
so i ia figure 2. La but6e 70 et le nez de blocage 72 
viennent directement de moulage respectivement 
avec le Ievier support 36 isolant et I'embase 27 
isoiante de ia manette 24. 
Le fonctionnement du mecanisme 10 de com- 
55 mande du disjoncteur selon les figures 1 ^ 3 est le 

suivant: ^ * ♦ 

Dans la position F de fermeture des contacts 14. 
16 (figure 1) la manette 24 se trouve k droite. et le 
nez de blocage 72 est ecarte de la butee 70 par un 

60 intervalie predetermine. Le positionnement du 
voyant 74 en position effacee. k I*int6rieur du bottier 
12 ne le rend pas visible de I'ext6rieur. L'articulation 
32' de la genouiliere 30 est situee en dessous du 
point mort de la genouiliere 30 fomnee par I'aligne- 

65 ment de I'axe de pivotement de la manette 24 avec 
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les axes d'articulation 32. 56 de la biellette 28 de 
transmission, respectivement sur Tembase 27 et le 
crcx;het d'accrochage 50. Dans cette premiere 
position stable de la genouill^re 30, le ressort de 
rappel de la manette 24 est inactif , et la manette 24 
est maintenue de mani^re stable dans ma position F 
de fermeture par ia platine 40 et la biellette 28. 

Lors d'une ouverture manuelle par la manette 24 
ou automatique par le levier de d6clenchement 42, 
antraTnant un fonctionnement normal de separation 
des contacts 16, 18 {voir figure 2), la but6e 70 suit le 
mouvement de pivotement du bras de contact 14 
dans le sens inverse des aiguilles d'une montre de 
mani§re k s'effacer devant le bee de blocage 72 de 
rembase 27. l-a lib6ration de Tembase 27 autorise la 
course totale de pivotement de la manette 24 vers la 
gauche jusqu^^i la position 0 stable d'ouverture (voir 
figure 2), avec signalisation apparente de I'ouverture 
par le voyant 74 visible k travers rorifice 20. La 
QenouilI6re 30 se trouve alors dans une deuxidme 
position stable avec Tarticulation 32 situ6e au-des- 
sus du point mort. 

En cas de soudure des contacts 16, 18, un 
actlonnement de la manette 24 k partir de la position 
de fermeture F vers la position d'ouverture O 
(indiqu6e par la fl6che sur la figure 3) est stoppe 
dans une position intermediaire S situ6e entre les 
deux positions extremes F et O. Dans l'6tat 
ferm6-soud§ des contacts 16, 18. la butee 70 reste 
immobile dans une position ffxe identique k celle de 
la figure 1 , de maniere interferer avec la trajectoire 
de pivotement de Pembase 27. tl en r6sulte la venue 
en engagement du bee de blocage 72 centre la 
but6e 70 fixe lorsque la manette 24 arrive dans la 
position interm6diaire S. En cas de relSchement de 
la manette 24, cette derni^re reste posttionn6e dans 
la position interm6diaire S grace k Taction du ressort 
de rappel de la manette 24 intervenant apr6s le 
d6passement du point mort de la genouilI6re 30. On 
voit clairement sur la figure 3 que Tarticulation 32 de 
la genouiliSre 30 se trouve I6g6rement au-dessus de 
la ligne d'action passant par Taxe 26 de pivotement 
de la manette 24 et I'axe d'articulation 66 de la 
biellene 28. La presence de la manette 24 dans la 
position intemi6diaire S stable, et Tabsence d'appa- 
rition du voyant 74 dans rorifice 20, indiquent sans 
ambiguity r6tat soud6 des contacts 16. 18. Etant 
donn6 que le bras de contact 14 est assujetti 
directement au levier support 36. on remarque que la 
but6e 70 constitue dans la position Interm6diaire S 
un blocage positrf de la manette 24 repr6sentant 
avec precision la position du contact mobile 16 dans 
l'6tat ferm§-soud6. La rigidit6 m6canique de la but6e 
70 empSche la d6fomiation elastique du levier 
support 36 pour empScher une 6ventueIIe tentative 
d'actionnement forc6e de la manette 24 au-del^i de 
la position interm§diatre S vers la position 0. La 
presence de la but6e 70 directe de limitation de la 
course de la manette 24 ivite tout cadenassage de 
la manette 24 dans la position d'ouverture O. lorsque 
les contacts 16, 18 se trouvent dans I'etat ferm§- 
soud6. 

Selon ie m6eanisme 100 de commando illustre a la 
figure 4, les mdmes num6ros de rep^res seront 
utilisfes pour designer des pieces identiques ou 



analogues k celles du mecanisme 10 des figures 1-3. 
La but6e 70 de limitation de la course de la manette 
24 en cas de soudure des contacts 16, 18 est 
agenc6e dans cette variante sur un levier auxiliaire 

5 102 mont6 k pivotement sur le pivot 38 de la platine 
40 (non representee), et du levier support 36 du bras 
de contac 14. Un ressort de compression 104 est 
intercal6 entre des bossages respectifs des leviers 
102. 36. de maniere k solliciter le levier auxiliaire 102 

10 dans le sens trigonometrique en appui sur un ergot 
104 solidaire du levier support 36. Dans l'6tat 
ferm6-soud6 des contacts 16, 18 (illustre k la figure 
4), le levier auxiliaire 102 se trouve en engagement 
centre I'ergot 104. et la but6e 70 coop^re avec le bee 

15 de biocage 72 de I'embase 27 pour bloquer la 
manette 24 dans la position intermediaire S apr^s 
d§passement du point mort de la genouill6re 30. 
L'ensemble levier auxiliaire 102 et ressort 104 
constitue un cllquet de verreuillage permettant 

20 d'6viter les but6es parasites, et 6tant conform6 en 
levier amplificateur pour le blocage de la manette 24. 



Revendlcatlons 

25 

1 . M6canisme de commande d'un disjoncteur 
electrique miniature a beitier 12 isolant renfer- 
mant une paire de contacts fixe (18) et mobile 
(16), ledit contact mobile { 1 6) etant port6 par un 
30 bras de contact (14) actienn6 par le m6canisme 

(10, 100), lequel comperte : 

- une platine (40) de support du bras de contact 
(14) associ6e k une liaison m6canique (48) 
brisable avec Tune des extr6mit6s d'une biel- 

35 lette de transmission (28), ladite platine (40) 

6tant mont6e k pivotement sur un pivot (38) 
entre les positions de fermeture et d'ouverture 
descentacts(16.18). 

- une manette 24 6qulp§e d*une embase (27) 
40 accoupl6e k Fautre extr6mit6 de la biellette de 

transmission (28) pour former une genouili6re 
(30) dent I'axe d'articulation (32) est exeentr6 
par rapport k I'axe de pivotement (26) de la 
manette (24). cette denr)i6re 6tant dSplapabie 
45 entre deux positions extremes F et O corres- 

pondent respectivement k la fermeture et k 
I'ouverture des contacts (16, 18), 

- un levier de deelenchement (42) pilot6 en cas 
de d6faut par te d^clencheur vers une position 

50 d6clench6e, entrainant la rupture de la liaison 

m6canique (48) et le d6clenchement automati- 
que du mecanisme (10. 100), ind6pendamment 
de la manette (24). 

- et un ressort de rappel sollicitant la manette 24 
55 vers la position O d'ouverture. caract6ris6 en ce 

que le bras de contact (14) est reli6 k une but6e 
(70) susceptible de coop6rer avec un nez de 
blocage (72) faisant saillie de I'embase (27) de 
la manette (24). ladite but6e (70) interferant 

60 dans r6tat ferm6-soud6 des contacts (16, 18) 

avec la trajectoire du nez de biocage (72) pour 
stopper positivement la manette (24) dans une 
position intermediaire S predeterminee situee 
entre les positions extremes F et 0. et que 
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aprds le d6passennent du point mort de la 
genouilldre (30) rend stable ladite position 
interm6diaire S pourrindication de soudure des 
contacts (16,18). 

2. M6canlsme de commande selon la reven- 
dication 1 . caract6ris6 en ce que la manette (24) 
est dot6e d'un voyant (74) autorisant la signali- 
sation apparente de i'ouverture du dtsjoncteur 
lorsque la manette (24) arrive dans la position O 
d'ouverture apr§s effacement de Iabut6e (70). 

3. M6canisme de commande selon la reven- 
dicatlon 2, caract6ris6 en ce que le voyant (74) 
est ag6nc6 sur la p6riph6rie de I'embase (27) 
entre le bee de blocage (72) et la manette (24) 
de mani6re d Stre visible de i'ext6rieur dans 
ladite position O d'ouverture ^ travers un orifice 
(20) de passage de la manette (24), mfenag6 
dans la face avant du boitier (12) isolant, ledit 
voyant (74) 6tant d'autre part invisible lorsque la 
manette (24) se trouve dans la position interm§- 
dialre S stable apr6s soudure des contacts (16, 



4. M6canisme de commande selon Tune des 
revendlcations 1. 2. 3, caracterise en ce que la 
butee (70) de limitation de la course de la 
manette (24) du m6canisme (10) est fixee 
directement sur un levier support (36) isolant 
assujetti au bras de contact (14). 

5. Mecanlsme de commande selon Tune des 
revendlcations 1, 2, 3, caracterise en ce que la 
butee (70) du m^canisme (100) se trouve sur un 
ievler auxiliaire (102) agence en ciiquet monte 
a pivotement sur !e pivot (38) de la platine (40) 
et du levier support (36) du bras de contact 
(14). 

6. M6canisme de commande selon la reven- 
dlcation 5, caract6ris6 en ce qu'un ressort (104) 
sollicite le pivotement du levier auxiliaire (102) 
vers un ergot (104) du levier support (36) pour 
faire coop§rer la but§e (70) avec le bee de 
blocage (72) lorsque la manette (24) anive dans 
la position Intermediaire S. 
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